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INESEM BUSINESS SCHOOL

SOMOS INESEM

INESEM es una Business School online especializada con un fuerte sentido transformacional. En un
mundo cambiante donde la tecnologia se desarrolla a un ritmo vertiginoso nosotros somos activos,
evolucionamos y damos respuestas a estas situaciones.

Apostamos por aplicar la innovacién tecnoldgica a todos los niveles en los que se produce la
transmision de conocimiento. Formamos a profesionales altamente capacitados para los trabajos mas
demandados en el mercado laboral; profesionales innovadores, emprendedores, analiticos, con
habilidades directivas y con una capacidad de anadir valor, no solo a las empresas en las que estén
trabajando, sino también a la sociedad. Y todo esto lo podemos realizar con una base sélida sostenida
por nuestros objetivos y valores.
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RANKINGS DE INESEM

INESEM Business School ha obtenido reconocimiento tanto a nivel nacional como internacional debido
a su firme compromiso con la innovacion y el cambio.

Para evaluar su posicién en estos rankings, se consideran diversos indicadores que incluyen la
percepcion online y offline, la excelencia de la institucién, su compromiso social, su enfoque en la
innovacién educativay el perfil de su personal académico.
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ALIANZAS Y ACREDITACIONES
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BY EDUCA EDTECH

Inesem es una marca avalada por EDUCA EDTECH Group, que estd compuesto por un conjunto de
experimentadas y reconocidas instituciones educativas de formacién online. Todas las entidades que
lo forman comparten la misién de democratizar el acceso a la educacioén y apuestan por la
transferencia de conocimiento, por el desarrollo tecnolégico y por la investigacion.
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METODOLOGIA LXP

La metodologia EDUCA LXP permite una experiencia mejorada de aprendizaje integrando la Al en
los procesos de e-learning, a través de modelos predictivos altamente personalizados, derivados del
estudio de necesidades detectadas en la interaccién del alumnado con sus entornos virtuales.

EDUCA LXP es fruto de la Transferencia de Resultados de Investigacién de varios proyectos
multidisciplinares de [+D+i, con participacién de distintas Universidades Internacionales que
apuestan por la transferencia de conocimientos, desarrollo tecnolégico e investigacién.

: 1. Flexibilidad

@ Aprendizaje 100% online y flexible, que permite al alumnado estudiar
= donde, cuando y como quiera.

2. Accesibilidad

[_r\éd_rll Cercania y comprension. Democratizando el acceso a la educacién
— trabajando para que todas las personas tengan la oportunidad de seguir
formandose.

3. Personalizacion

.5({‘?. Itinerarios formativos individualizados y adaptados a las necesidades de
cada estudiante.

4. Acompahamiento / Seguimiento docente

Orientacion académica por parte de un equipo docente especialista en
su drea de conocimiento, que aboga por la calidad educativa adaptando
los procesos a las necesidades del mercado laboral.

304

3o

5. Innovacion

Desarrollos tecnolégicos en permanente evolucién impulsados por la Al
mediante Learning Experience Platform.

E

6. Excelencia educativa

0. Enfoque didactico orientado al trabajo por competencias, que favorece
un aprendizaje practico y significativo, garantizando el desarrollo
profesional.
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INESEM BUSINESS SCHOOL

RAZONES POR LAS QUE ELEGIR INESEM

1. Nuestra Experiencia

Mas de 18 afos de experiencia. 25% de alumnos internacionales.

Mas de 300.000 alumnos ya se han for- 97% de satisfaccion

mado en nuestras aulas virtuales .
100% lo recomiendan.

Alumnos de los 5 continentes. Mas de la mitad ha vuelto a estudiar
en Inesem.

2. Nuestro Equipo

En la actualidad, Inesem cuenta con un equipo humano formado por mas 400 profesionales.
Nuestro personal se encuentra sélidamente enmarcado en una estructura que facilita la mayor
calidad en la atencién al alumnado.

3. Nuestra Metodologia

100% ONLINE APRENDIZAJE

Estudia cuando y desde donde Pretendemos que los nuevos

quieras. Accede al campus virtual conocimientos se incorporen de forma
desde cualquier dispositivo. sustantiva en la estructura cognitiva
EQUIPO DOCENTE NO ESTARAS SOLO
Inesem cuenta con un equipo de Acompafamiento por parte del equipo
profesionales que haran de tu estudio una de tutorizacién durante toda tu
experiencia de alta calidad educativa. experiencia como estudiante
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INESEM BUSINESS SCHOOL

4. Calidad AENOR

Somos Agencia de Colaboraciéon N°99000000169 autorizada por el Ministerio
de Empleo y Seguridad Social.
Se llevan a cabo auditorias externas anuales que garantizan la maxima calidad AENOR.

Nuestros procesos de ensefianza estan certificados por AENOR por la ISO 9001.

GESTION GESTION

.
DELACALIDAD AMBIENTAL :: I Q N E T

1509001 15014001 2 LTD

5. Somos distribuidores de formacion

Como parte de su infraestructura y como muestra de su constante expansién Euroinnova
incluye dentro de su organizacion una editorial y una imprenta digital industrial.
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METODOS DE PAGO

Con la Garantia de:
&> educapay

Fracciona el pago de tu curso en cémodos plazos y sin interéres de forma segura.

@ @ visa Proya

mastercard maestro

% bizum  amazonpay .'Pay SPay

Mos adaptamos a todos los métodos de pago internacionales:

[©Z¢] mese® iscover (@efecty (©)Dumoh CMR

y muchos mas...
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Curso Experto en Robética e Inteligencia Artificial

MODALIDAD
ONLINE

ACOMPANAMIENTO
PERSONALIZADO

Titulaciéon

Titulacién Expedida y Avalada por el Instituto Europeo de Estudios Empresariales

@ inesem

INESEM BUSINESS SCHOOL

como centro acreditado para la imparticion de acciones formativas

expide el presen

ulo propio
§ NOMBRE DEL ALUMNO/A

on nimero de documento XXXXXXXXX ha superado los estudios correspondientes de

NOMBRE DEL CURSO

con una duracion de XXX horas, perteneciente al Plan de Formacion de Inesem Business School

¥ para que surta los efectos pertinentes queda registrado con nimero de expediente XXXX/XXXX-XXXX-XXXXXX.
Con una calificacion XXXXXXXNNNX

¥ para que conste expido la presente titulacién en Granada, a (dia) de (mes) del (afio).

NOMBRE ALUMNO/A NOMBRE DE AREA MANAGER

Firma del Alumno/a La Direceién Académica

Descripcion

En sector de la robética esta en constante evolucién y actualmente se engloba la inteligencia artificial
en este sector. Son sistemas de implantacion por varios sectores industriales y de edificios pues gozan
ya de un gran desarrollo y un amplio abanico de posibilidades de instalacién. Te convertirds en un
profesional del sector adquiriendo los conocimientos de varios campos entrelazados como: robética,
automatizacion, mecatrénica. Pudiendo trabajar en varias areas como puede ser en diseno de
sistemas, instalador incluso mantenedor. Con INESEM obtendras las bases adecuadas de este sector
para seguir evolucionando al ritmo cambiante vertiginoso de estos sistemas. Adquirirds conocimientos

inesem



INESEM BUSINESS SCHOOL

solidos para poder seguir constantemente actualizdndote en este sector cambiante.

Objetivos

Conocer la evolucién y principales conceptos de la robética.

Integrar la robdtica con otros sistemas automatizados.

Adquirir los métodos de programacion.

Referir las aplicaciones que posee la Inteligencia Artificial en los campos de la Robética,
Mecanica, Electrénica, Ingenieria,...

Establecer las posibilidades de la mecatrénica en el control y desarrollo de sistemas.

Para qué te prepara

El presente Curso Experto en Robdtica e Inteligencia Artificial estd dirigido a todos aquellos
ingenieros informaticos, electrénicos, industriales o mecanicos que quieran ampliar mas sus
conocimientos, en el campo de la Inteligencia Artificial y la Mecatrénica, sin olvidar otras areas tales
como la robotica y automatizacién industrial.

A quién va dirigido

Este CURSO une la Inteligencia Artificial, la Mecatrénica y la Robética que son disciplinas profesionales
en continuo cambio, las cuales deber ser vistas desde un enfoque multidisciplinar. Se aportaran los
conocimientos necesarios y actualizados en materia de robots; sistemas de control, disefo y
desarrollo; robética; mecanica; electréonica. Todo desde una perspectiva acorde a las necesidades que
el profesional requiere.

Salidas laborales

Desarrollando instalaciones o automatizadas y robéticas. Podras trabajar en el sector de construccién,
en sector industria, en empresas de desarrollo de nuevas tecnologias aplicables al confort y servicios
asi como mejora de procesos productivos. Desde el punto de vista de disenador de procesos, como de
instalador incluso de mantenimiento y actualizacién de estos sistemas.
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TEMARIO

MODULO 1. ROBOTS PARA FUNCIONES ESPECIFICAS
UNIDAD DIDACTICA 1. ROBOTICA Y HUMANOIDE Y MOVIL

Introduccion

Historia de la robodtica
Robodtica Movil
Roboética Humanoide

PN

UNIDAD DIDACTICA 2. ROBOTICA Y AUTOMATIZACION EN LA CONSTRUCCION

1. Introduccién

2. Estado del arte en las construcciones robdticas

3. Softwarey tecnologia IT en construccién roboética

4. El futuro de la robética y la automatizacién en la construccion

UNIDAD DIDACTICA 3. ROBOTS ESPACIALES

1. ¢(Qué es la robética espacial?
2. Problemas en la robdtica espacial
3. Principales areas de investigacion

UNIDAD DIDACTICA 4. SISTEMAS INTELIGENTES DE TRANSPORTE

¢Qué son los Sistemas Inteligentes de Transporte?
Tecnologias relacionadas

Aplicaciones

Tecnologias de transporte inteligente

PN~

UNIDAD DIDACTICA 5. VEHICULOS AEREOS NO TRIPULADOS. DRONES

Conocimiento de la aeronave (genérico)
Clasificacion de los RPAs
Aeronavegabilidad

Registro

Célula de las aeronaves

Grupo motopropulsor

Equipos de a bordo

Sistema de control de la aeronave
Instrumentos de la estaciéon de control
Sistemas de seguridad

cvoNaUnhWN =

—_—

UNIDAD DIDACTICA 6. PLANIFICACION DE TAREAS Y MOVIMIENTOS DE ROBOTS

1. Introduccién
2. Conceptos

inesem
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3. Algoritmos
UNIDAD DIDACTICA 7. ROBOTS AUTONOMOS INTELIGENTES

1. Introduccion
2. Tareas que pueden realizar auténomamente
3. Problemas en robética auténoma

UNIDAD DIDACTICA 8. ROBOTS PERSONALES Y ASISTENCIALES

Introduccion

Historia

Robots Domésticos en Ciencia Ficcién
Robots personales en la actualidad
Mercado

vnhwn=

MODULO 2. ROBOTS INDUSTRIALES
UNIDAD DIDACTICA 1. ROBOTICA. EVOLUCION Y PRINCIPALES CONCEPTOS

Introduccién a la robédtica

Contexto de la robética industrial

Mercado actual de los brazos manipuladores
Qué se entiende por Robot Industrial
Elementos de un sistema robético
Subsistemas de un robot

Tareas desempefadas con robdtica
Clasificacion de los robots

N WD =

UNIDAD DIDACTICA 2. INCORPORACION DEL ROBOT EN UNA LINEA AUTOMATIZADA

El papel de la Robdtica en la automatizacion
Interaccion de los robots con otras maquinas
La célula robotizada

Estudio técnico y econémico del robot
Normativa

Accidentes y medidas de seguridad

ounpkrwn-=

UNIDAD DIDACTICA 3. CARACTERISTICAS TECNICAS Y MORFOLOGICAS DE LOS ROBOTS

Componentes del brazo robot

Caracteristicas y capacidades del robot

Definicién de grados de libertad

Definicién de capacidad de carga

Definicién de velocidad de movimiento

Resolucion espacial, exactitud, repetibilidad y flexibilidad
Definiciéon de volumen de trabajo

Consideraciones sobre los sistemas de control
Morfologia de los robots

Tipo de coordenadas cartesianas Voladizo y portico

inesem
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11. Tipologia cilindrica
12. Tipo esférico
13. Brazos robots universal

UNIDAD DIDACTICA 4. EQUIPOS ACTUADORES

Tipologia de actuadores y transmisiones
Funcionamiento y curvas caracteristicas
Funcionamiento de los Servomotores
Motores paso a paso

Actuadores Hidraulicos

Actuadores Neumaticos

Estudio comparativo

Tipologia de transmisiones

N AWM=

UNIDAD DIDACTICA 5. SENSORES EN ROBOTICA

Dispositivos sensoriales
Caracteristicas técnicas

Puesta en marcha de sensores
Sensores de posicion no 6pticos
Sensores de posicion opticos
Sensores de velocidad

Sensores de proximidad
Sensores de fuerza

Vision artificial

WoOoNUAWN =

UNIDAD DIDACTICA 6. LA UNIDAD CONTROLADORA

El controlador

Hardware

Métodos de control

El procesador en un controlador robético
Ejecucion a tiempo real

A o

UNIDAD DIDACTICA 7. ELEMENTOS TERMINALES Y APLICACIONES DE TRASLADO PICK AND PLACE

Elementos y actuadores terminales de robots

Conexion entre la munecay la herramienta final

Utilizacion de robots para traslado de materiales y carga/descarga automatizada Pick and place
Aplicaciones de traslado de materiales Pick and place

Cogiday sujecién de piezas por vacio Ventosas

Imanes permanentes y electroimanes

Pinzas mecdnicas para agarre

Sistemas adhesivos

Sistemas fluidicos

Agarre con enganche

Vv NaUnhAWLUN=

—_—

UNIDAD DIDACTICA 8. COMPONENTES PARA TAREAS DE PINTURA, SOLDADURA Y ENSAMBLAJE

inesem
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Pintado robotizado

El sistema de pintado Mezclador y equipamiento
Soldadura robotizada

Soldadura TIG y MIG

Soldadura por puntos

Soldadura laser

El proceso de ensamblaje

Métodos de ensamblaje

Emparejamiento y unién de piezas
Acomodamiento de piezas

YN hWN =

—_—

UNIDAD DIDACTICA 9. PROGRAMACION GUIADA Y TEXTUAL

Conceptos iniciales de programacién de Robots
Programacién por guiado Pasivo y Activo

El lenguaje textual ideal para programar robots
Tipologias existentes de lenguajes textuales
Caracteristicas generales

Programacién orientada al robot, objetoy a la tarea
Programacion a nivel de robot

Programacion a nivel de objeto

Programacién textual a nivel de tarea

10. El lenguaje V+ 0o V3

11. El lenguaje de programacién RAPID

12. Ellenguaje IRL

13. El lenguaje OROCOS

14. Programacion CAD

N A WN =

0

ANEXO I. RECURSOS CURSO ROBOTS INDUSTRIALES

Recursos de aprendizaje para lenguaje RAPID de ABB
Recursos de aprendizaje para lenguaje KRL de KUKA
Recursos de aprendizaje para lenguaje KAREL de FANUC
Recursos de aprendizaje para lenguaje VALII de UNIMATION
Recursos de aprendizaje para lenguaje V+ de STAUBLI

AN =

MODULO 3. TENDENCIA Y FUTURO DE LA ROBOTICA
UNIDAD DIDACTICA 1. BASES Y ANTECEDENTES DE LA ROBOTICA

Concepto e historia

Bases de la robdtica actual

Plataformas moviles

Crecimiento esperado en la industria robética
Limites de la robética actual

AN =

UNIDAD DIDACTICA 2. ROBOTICA E INTELIGENCIA ARTIFICIAL

1. Robdtica

inesem
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Inteligencia artificial

Objetivos de la inteligencia artificial

Historia de la inteligencia artificial

Lenguaje de programacion: el idioma de los robots
Investigacion y desarrollo en dreas de la inteligencia artificial
Robdticay la inteligencia artificial

NouvkwhN

UNIDAD DIDACTICA 3. USO DE LOS ROBOTS

Introduccién

Robdtica y beneficios

Robodtica industrial

Futuro de la robética

Robdticay las nuevas tecnologias
Tendencias

ounpkpwNn-=

UNIDAD DIDACTICA 4. EVOLUCION DE LOS ROBOTS. ROBOTISTA

1. Evolucién de la robética
2. Futuro de la robética
3. Robdética en la ingenieria e industria

UNIDAD DIDACTICA 5. EVOLUCION DE LA INTELIGENCIA ARTIFICIAL. DISENADOR DE REDES
NEURONALES ROBOTICAS

Inteligencia natural y artificial

Inteligencia artificial y cibernética

Autonomia en robética

Sistemas expertos

Agentes virtuales con animacion facial por ordenador
Actualidad

ounpkpwn-~

UNIDAD DIDACTICA 6. PROTESIS ROBOTICAS

La robética aplicada al ser humano: biénica

Resena histérica de las protesis

Disefio de protesis en el siglo XX

Investigaciones y desarrollo recientes en disefo de manos
Sistemas protésicos

Uso de materiales inteligentes en las prétesis

ounpkrwn-=

UNIDAD DIDACTICA 7. INFLUENCIA DE LA ROBOTICA

1. Introduccién

2. Situacién actual y tendencias para el futuro
3. Objetivos

4. Metodologiay estructura

MODULO 4. INTELIGENCIA ARTIFICIAL Y MECATRONICA

inesem
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UNIDAD DIDACTICA 1. MECATRONICA E INTELIGENCIA ARTIFICIAL: POSIBILIDADES

Inteligencia Artificial: introduccion.
Inteligencia de los seres vivos.

Inteligencia Artificial.

Dominios de aplicacién.

El campo de la mecatrénica.

Las posibilidades de la Inteligencia Artificial.
Mecatrénica e Inteligencia Artificial.

NoubkhwnN=

UNIDAD DIDACTICA 2. SISTEMAS EXPERTOS

;Qué es un sistema experto en poligonos?
Estructura de un sistema experto.
Inferencia: tipos.

Construccién de sistemas expertos.

PN

UNIDAD DIDACTICA 3. LOGICA DIFUSA

Introduccioén a la légica difusa.

Conjuntos difusos y grados de pertenencia.
Operadores sobre los conjuntos difusos.
Creacion de reglas.

Fuzzificacion y defuzzificacion.

nhwn =

UNIDAD DIDACTICA 4. BUSQUEDA DE RUTAS

1. Introduccién a la busqueda de rutas.

2. Rutasy grafos.

3. Algoritmos exhaustivos de busqueda de rutas e "inteligentes".
4. Implementacién.

UNIDAD DIDACTICA 5. ALGORITMOS GENETICOS

¢Qué son los algoritmos genéticos?
Evolucion biolégica y artificial.
Eleccion de la representacion.
Evaluacién, seleccion y supervivencia.
Reproduccién: crossover y mutacion.
Dominios de aplicacién.

aunpkrwnNn=~

UNIDAD DIDACTICA 6. REDES NEURONALES

Introduccion a las redes neuronales.
Origen biolégico.

La neurona formal.

Perceptrén.

Redes feed-forward.

Aprendizaje.

Otras redes.

inesem
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MODULO 5. REDES Y BUSES DE COMUNICACION INDUSTRIALES
UNIDAD DIDACTICA 1. INTRODUCCION Y FUNCIONAMIENTO DE LAS REDES DE COMUNICACION

La necesidad de las redes de comunicacion industrial

Sistemas de control centralizado, distribuido e hibrido

Sistemas avanzados de organizacion industrial: ERP y MES

La pirdmide CIM y la comunicacion industrial

Las redes de control frente a las redes de datos

Buses de campo, redes LAN industriales y LAN/WAN

Arquitectura de la red de control: topologia anillo, estrella y bus
Aplicaciéon del modelo OSl a redes y buses industriales

Fundamentos de transmision, control de acceso y direccionamiento en redes industriales
Procedimientos de seguridad en la red de comunicaciones
Introduccion a los estandares RS, RS, IEC, ISOCAN, |IEC, Ethernet, USB

SovYeNoUAWDNS

—_—

UNIDAD DIDACTICA 2. BUSES Y REDES INDUSTRIALES. CONCEPTOS INICIALES

Buses de campo: aplicaciéon y fundamentos

Evaluacion de los buses industriales

Diferencias entre cableado convencional y cableado con Bus
Seleccion de un bus de campo

Funcionamiento y arquitectura de nodos y repetidores
Conectores normalizados

Normalizacion

Comunicaciones industriales aplicadas a instalaciones en Domética e Inmética
Buses propietarios y buses abiertos

Tendencias

Gestion de redes

~SoYvYReNoaURWN S

—_—

UNIDAD DIDACTICA 3. FUNCIONAMIENTO Y APLICACION DE LOS PRINCIPALES BUSES INDUSTRIALES

Clasificacion de los buses

AS-i (Actuator/Sensor Interface)

DeviceNet

CANopen (Control Area Network Open)

SDS (Smart Distributed System)

InterBus

WorldFIP (World Factory Instrumentation Protocol)
HART (Highway Addressable Remote Transducer)
P-Net

BITBUS

. ARCNet

. CONTROLNET

. PROFIBUS (PROcess Fleld BUS)

. FIELDBUS FOUNDATION

. MODBUS

. ETHERNET INDUSTRIAL

N WD =

B N T T Y N N §
AU hWN-2OL
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UNIDAD DIDACTICA 4.FUNCIONAMIENTO Y COMPONENTES DEL BUS AS-INTERFACE (AS-)

N AWM=

0

10.
11.
12.

Historia del bus AS-Interface

Caracteristicas del bus AS-i

Componentes del bus AS-i pasarelas...

Montaje y composicion

Configuracion de la red AS-Interface

Aplicacién del modelo ISO/OSI albus AS-i

Conectividad y pasarelas

El esclavo y la comunicacion con los sensores y actuadores (Interfaz )
Sistemas de transmisién (Interfaz)

El maestro AS-i (Interfaz)

El protocolo AS-Interface: caracteristicas, codificacion, acceso al medio, errores y configuraciéon
Fases operativas del funcionamiento del bus

UNIDAD DIDACTICA 5. FUNCIONAMIENTO Y COMPONENTES DEL BUS PROFIBUS FMS, DP Y PA

o

10.
11.
12.

N hAWN =

PROFIBUS (Process Field BUS)

Introduccién a Profibus

Utilizacién de los perfiles de PROFIBUS para DP, PAy FMS
Modelo ISO OSI para Profibus

Cable para RS-, fibra 6pticay IEC -

Coordinacién de datos en Profibus

Profibus DP Funciones Basicas y Configuracion

Profibus FMS

Comunicacién y aplicaciones del Profibus-PA

Resolucion de errores con Profisafe

Aplicaciones para dispositivos especiales

Archivos GSD y nimero de identificacion para la conexién de dispositivos

UNIDAD DIDACTICA 6. FUNCIONAMIENTO Y COMPONENTES DEL PROTOCOLO CAN 'Y EL BUS
CANOPEN

o

10.
11.
12.
13.

N A WN =

Fundamentos del protocolo CAN

Formato de trama en el protocolo CAN

Estudio del acceso al medio en el protocolo CAN
Sincronizacién

Topologia

Tipologia de conectores en CAN

Aplicaciones: CANopen, DeviceNet, TTCAN...
Introduccién al BUS CANopen

Arquitectura simplificada de CANOpen

Uso del diccionario de objetos en CANopen
Perfiles

Gestion de lares

Estructura de CANopen: definicion de SDOs 'y PDOs

UNIDAD DIDACTICA 7. ETHERNET INDUSTRIAL

inesem
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Ethernety el &mbito industrial

Las ventajas de Ethernet industrial respecto al resto

Soluciones para compatibilizar Ethernet en la industria

Evoluciones del protocolo: RETHER y ETHEREAL

Mecanismos de prioridad en Ethernet: IEEE P y configuracién del switch
Componentes y esquemas

Uso de Ethernet industrial en los Buses de campo

PROFINET

EtherNet/IP

ETHERCAT

UNIDAD DIDACTICA 8. REDES INALAMBRICAS
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Contexto de la tecnologia inaldmbrica en aplicaciones industriales
Sistemas Wireless

Componentes

Wireless en la industria

Tecnologias de transmision

Tipologias de wireless

Pardmetros de las redes inaldmbricas
Antenas

Wireless Ethernet

Estandar IEEE

Elementos de seguridad en una red Wi-Fi

Ver en la web
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iMatricularme ya!

Telefonos de contacto
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IEncuéntranos aqui!
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Horario atencién al cliente
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